
 

 

 

 

 

 

 

 

 

Развитие алгоритма SLAM -  одновременного определения местоположения и построения пространственной 

модели окружения - достигло значительного прогресса. Мобильный лазерный 3D сканер Л-Скан Нано основан на 

современном алгоритме SLAM и может работать в условиях полного отсутствия сигнала GPS/ГНСС с высокой 

точностью. 

Технические характеристики 

Максимальная дальность, м 70 

Дальность при 10% отражении, м   40 

Точность измерения дальности, см   2 

Угловая точность               0,15° 

Поле зрения по вертикали 59° 

Поле зрения по горизонтали      360° 

Скорость сканирования, точек/сек  200 000 

Частота кадров, Гц               10 

Рабочая температура          -20° до 55° 

Длина волны лазера, нм          905 

Класс лазера                     1 (безопасно для глаз) 

 

 

 

 

    

 

 



Приложение. Примеры облаков 3D точек в съемках парка и леса 

 

 

 


