
Мобильный робот-собака с 
лазерным 3D сканером Л-Скан Дуо 
для сканирования 
труднодоступных и опасных 
замкнутых пространств и объектов

Сайт            geomatics.ru

Телефон +7 (499) 390-03-60

E-mail info@geomatics.ru

Ключевой особенностью является применение 
усовершенствованного алгоритма SLAM для навигации 
без использования GPS/ГНСС и компаса



Проблема/решение

Шахта после аварии представляет 
собой опасность для работы в ней 
человека, в т.ч. спасателя, из-за 
вероятного обрушения

Мобильный робот-собака с лазерным 3D сканером 
Л-Скан Дуо – это решение для обследования и 3D 
съемки труднодоступных и опасных для человека 
замкнутых пространств и объектов



Инновационность нашей технологии

Характеристика Значение

Скорость сканирования 400 000 точек/сек
Дальность при 10% отражении 

Максимальная дальность

до 40 м                               

до 70 м
Точность измерения дальности 2 см
Поле зрения по вертикали 59° х 2
Поле зрения по горизонтали     360°
Частота кадров           10 Гц
Рабочая температура         -20° до 55°
Длина волны лазера        905 нм
Класс безопасности лазера                    1 (безопасно для глаз)

Преимущества нашего решения
❑ Цена в 5 раз меньше, чем у конкурентов, 

например, у Emesent (Австралия)
❑ Произведено в РФ, в Москве
❑ Оперативное обслуживание 

Ключевые технологии:
❑ SLAM, не нуждается в GPS/ГНСС
❑ Сверхширокоугольные лидары, 2 лидара 

обеспечивают площадь обзора полсферы

❑Область сканирования: две полусферы 
с вырезанными конусами с углом 76°

❑Общая площадь обзора - полсферы



Съемка с Л-Скан Дуо  в лабиринте каменоломни, где цвет показывает - координату Z - высота 
(красный – выше, синий – ниже)

Пример способности Л-Скан Дуо к ориентации без GPS/ГНСС



Примеры высокой разрешающей способности Л-Скан Дуо

Облако 3D точек, полученное с Л-Скан 
Дуо в каменоломне. Цвет показывает 
координату Z (красный – ниже, синий - 
выше)

Облако 3D точек, полученное с Л-Скан Дуо, где плоский 
потолок каменоломни объясняется ровной границей слоев 
камня. Цвет показывает координату Z

Плотность 
облака 3D 
точек около 
4000 на кв.м



Конкуренты

❑ Уменьшенный дрейф направления в узких тоннелях за счет 
применения двух сверхширокоугольных лидаров. 

❑ Цена в 5 раз меньше, чем у конкурента Emesent (Австралия) 
❑ Оперативное обслуживание
❑ Производство в России 

Конкурентные 

преимущества

нашего продукта:

Л-Скан Дуо                             Hovermap                                 Trek 
НПК «Геоматика» Emesent Faro Technologies

            Россия Австралия США



Рынок и перспективы SLAM технологии 

Рынок SLAM-технологий развивается быстро со скоростью 42,4% в год

    

Прогноз 
мирового 

рынка 

    



Востребованность

Ранее выполнено 12 продаж сканирующих систем нашего производства,

среди пользователей:



Пилотный проект

Цели пилотного проекта:

❑ демонстрация эффективности предложения

❑ тестирование спроса на решение

❑ масштабирование решения

❑ продажа аппаратно-программных систем

Предложение для корпоративного партнера



Ключевые члены команды

10 лет опыта в мобильных лидарных системах – 
наше большое конкурентное преимущество

Столяренко Дмитрий Алексеевич

Кандидат технических наук

Роль в проекте: генеральный конструктор

Опыт в лидарных технологиях: 10 лет

Токар Константин Иванович

Роль в проекте: руководитель проекта

Опыт в лидарных технологиях: 10 лет



Дмитрий Столяренко
ООО "Райграс"
Россия, 143026, Москва, 
Территория ИЦ Сколково, 
Большой бульвар, д.42 стр.1

поле для QR-кода
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Мобильный робот-собака с лазерным 3D 
сканером Л-Скан Дуо для сканирования 
труднодоступных и опасных замкнутых 
пространств и объектов

ООО НПК «Геоматика»
Москва 117628, 

ул.Старокачаловская, 

д.12, помещ.1-2 эт. п.II-III 

тел. (499) 390-0360

Контакт: Дмитрий Столяренко
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